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Tehosta
tuotantoa
yhteistyoroboteilla



Robotiikka on nopeasti kehittyva ala, joka on  ja kustannustehokas ratkaisu yrityksesi tuot-
pian osa jokaisen arkea. Robotiikkaa hyo- tavuuden tehostamiseen.

dynnetaan jo nyt monilla toimialoilla, mutta

uskomme etta vieldkin useammat yritykset Oppaassa on perustietoa yhteistyoroboteis-
voisivat hydtya niiden kayttéonotosta. Myos ta, niiden kayttokohteista ja kayttodénoton
sinun yrityksesi. Yhteistyorobotit ovat helppo  tuomista eduista. Tervetuloa tulevaisuuteen!

Machine Tool - asiantuntevaa palvelua ja
turvallisia laatutuotteita

Machine Tool maahantuo ja myy nosto-, hitsaus- ja turva-

tarkastuslaitteita seka viemarikameroita ammattikayttoon. Ota yhteytté

Kehitamme tuote- ja palveluvalikoimaamme jatkuvasti, jotta

se vastaa asiakkaidemme nykyisia ja tulevia tarpeita. Teerikukonkuja 4
00700 Helsinki

Tuotteemme edustavat alansa teknista huippua ja ne tayttavat www.machinetool.fi

tiukat turvallisuus- ja laatuvaatimukset. myynti@machinetool.fi
09 351 951

Asiantuntijoidemme erikoisosaaminen auttaa asiakkaitamme
saamaan tarpeisiinsa sopivimmat ratkaisut. Lisaksi asiantunte-
va huolto- ja varaosapalvelumme takaa tuotteiden pitkan elin-
kaaren.




MIKA ON COBOTTI?

Cobotti on ihmisen turvallinen tydkaveri

Yhteistyorobotti eli cobotti (collaborative robot) on
toiminnaltaan ja kyvyiltaan kuin ihmisen kasivarsi, mutta
se eivasy jatkuvassa kaytossa. Pieni ja kettera cobotti on
suunniteltu tyoskentelemaan ihmisen kanssa ja rinnalla.
Se ei yleensa tarvitse ymparilleen erillisia turva-aitoja tai
muita turvalaitteita. Esteeseen tormatessaan cobotin liike

pysahtyy automaattisesti.
/

Cobotin ohjelmoiminen uusiin tehtaviin
on nopeaa

Cobotin paikka on siellda missa inmisenkin: kokoon-
panossa, laadunvalvonnassa, pakkaamossa tai labora-
toriossa. Yhteistyorobottia voi opettaa kadestd pitaen
tekemadan halutut liikkeet tai kayttaa erillisen kosketusnay-
ton selkeita kuvakkeita likeratojen ohjelmointiin. Cobotin
pystyy ohjelmoimaan uusiin tehtaviin lyhyella opettelulla
kuka tahansa. Cobottiin voi liittaa erilaisia tarttujia tai tyo-
kaluja, joiden kayton ohjelmointi on vaivatonta.

=

Cobotti opettaa kaveriaan

Kun cobotille on ohjelmoitu jokin tydvaihe tai tehtavd, se
voi samantien aloittaa halutun tehtavan. Yhdelle cobotil-
le ohjelmoidut tehtavat saa siirrettya muistitikulla myos
toiselle ja sen osaamisen nain kloonattua. Cobotit voivat
my0ds tehda yhteistyota keskenaan.
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Cobotti ei sairasta eika lomaile ja
se viihtyy myos yétoissa

Yhteistyorobotit ovat kaytanndssa huoltovapaita, eivat
tarvitse varaosia, eivatka vaadi huoltoseisokkeja. Cobotti
ei kuitenkaan korvaa ihmista, vaan tekee ihmisen puoles-
ta yksitoikkoiset, ikavat ja jopa vaaralliset tyovaiheet. Nain
tyontekija vapautuu mielekkddmpaan ja tuottavampaan
tyohon.

Cobotti jaksaa tyéskennelld vasymatta, virheetta
ja ilman taukoja

Yhteistyorobotti on vasymaton puurtaja. Se jaksaa tehda
tauotta monotonisia ja epdergonomisia liikkeita. Cobotti
ei kyllasty, vaikka tydtehtdvat olisivat pdivasta toiseen
samoja. Se on my0s helppo tarvittaessa siirtda toiseen
tyOpisteeseen suorittamaan muita tehtavia. Cobotin voi
jattaa yoksi tekemaan muuta tuotantoa hidastavaa tyovai-
hetta. Sen suoritus sdilyy samana toistosta toiseen, jolloin
tyon laatu pysyy aina samana.



MIKSI COBOTTI?

>50%

Onko osaavan tyévoiman
l6ytaminen vaikeaa?

Yli puolet kaikista pk-yrityksista kokee osaavan ja yrityk-

sen tarpeita vastaavan tyovoiman vaikean saatavuuden

rajoittavan ainakin jossain maarin kasvua (pk-yritysbaro-
metri 1/2019, Suomen yrittajat).

+50%

L’

Kuinka pysyt kilpailukykyisena?
Huolestuttaako tydn laatu ja
tasalaatuisuus?

Tuotannon siirtaminen pois Suomesta on iso investointi
ja suuri riski. Cobottien avulla voit pitaa tuotannon koti-
maassa ja parantaa kilpailukykyasi.

Yhteistyorobotit mahdollistavat jopa 50 % tuotannon
tehokkuuden kasvun ilman tydpaikkojen menetysta
(Lahde: UR). Tyontekijat voivat keskittya lisaarvoa tuotta-
vaan ja mielekkaampaan tyohon cobotin tehdessa usein

toistuvia tehtavia. Vasymaton robotti suorittaa tasalaatui-

sesti samana toistuvaa tyovaihetta.

" YHTEISTYOROBOTTI ON
HELPPO OHJELMOIDA
ERILAISIIN TYOTEHTAVIIN

JA SEN SIIRTAMINEN
TEHTAVASTA TOISEEN
ON YKSINKERTAISTA. I I

N

¢l
Etsitkd vaihtoehtoja

vaarallisille tyévaiheille tai
epaergonomisille tydasennoille?

Joutuvatko tydntekijasi tekemaan yksitoikkoista tai kuor-
mittavaa tyota? Pisimpien sairauspoissaolojen ja suu-
rimpien kustannusten aiheuttajien kdrjessa ovat tuki- ja
liikuntaelinsairaudet (Lahde: Nain Suomi sairastaa).

Sairauspoissaolopadiva maksaa keskimaarin 350 € (EK).
Lyhytkin sairauspoissaolo on pk-yritykselle ongelma
menetettyina euroina ja tuotannon hairiding.

o

24

Haluaisitko tuotantosi
pyorivan 24/7?

Onko tuotannossasi pullonkauloja, jotka hidastavat koko
prosessia? Vuorotyd on kallista ilta-, yo- ja viikonloppu-
lisineen. Tyon laatu voi karsia, kun samaa tyovaihetta
toistetaan lukuisia kertoja. Mitd jos cobotti tekisikin
muuta tuotantoa hidastavia tydvaiheita myos iltaisin tai
yolla?

Haluatko pitaa tyéntekijasi
tyytyvaisina ja sitoutuneina?

Tutkimusten mukaan tyéhyvinvoinnilla on merkittava
mydnteinen yhteys yritysten tuottavuuteen, voittoon,
asiakastyytyvaisyyteen, tydntekijdiden vahaisempdan
vaihtuvuuteen, sairauspoissaoloihin ja tapaturmiin.
Anna cobotin tehda epaergonomiset tehtavat - pidat
tyontekijasi tyytyvdisempina ja terveempina.



Hirvittaako laiteinvestointi?
Haluatko yllattya nopeasta takaisinmaksuajasta?

Laaduntarkastus | i NOPEA TAKAISIN-
CNC-koneen kayttod ' ' ' ' i | MAKSUAIKA
Koneentaytto : : : : | Cobotit maksavat

itsensa takaisin
keskimaarin
10,5 kuukaudessa.

Pakkaus ja
palletointi

Pick and place

Liimaus, hitsaus , \/

Laboratorio-
analysointi
ja testaus

Kokoonpano
Hionta, kiillotus

Kk 2 4 6 8 10 12 14

Lahde: Universal Robotsin asiakastietokanta

TAKUUPAKETIT

Pidenna yhteistydérobottisi takuuaikaa Nopeaa ja ammattitaitoista apua

Universal Robots -yhteistydrobottien huolto ja kunnossa- ongelmatilanteissa

pito on tehty helpoksi, jotta tuotantosi pysyy kdynnissa Saat nopeasti yhteyden huoltohenkiléén, joka voi ratkais-
ilman turhia seisahduksia. Hankkimalla Service360 ta laitteesi Onge|mat etéyhteyden kautta. 60 % vioista on
-sopimuksen, saat cobotillesi 12 kuukautta lisaa takuu- korjattavissa yhdelld kontaktilla.

aikaa seka kattavamman huoltopalvelun.

Service360-sopimus maksaa vahemman kuin keskimaa-
rainen korjauskaynti ja sen voi hankkia milloin tahansa
perustakuuajan aikana.

UR PERUSTAKUU UR SERVICE360 BASIC UR SERVICE360 ADVANCED
15 kuukauden takuu Lisatakuu 12 kuukautta Lisatakuu 12 kuukautta

Huollosta vastaavat Universal Lokitiedostojen tarkistus ja tarvitta- 2 viikon cobottilainaus / sopimus-
Robots ja maailmanlaajuinen vien ohjelmistopaivitysten VUOSI

UR-yhteistydkumppaneiden lataaminen

verkosto 1 UR-asiantuntijan etatarkastus
‘ Kaikki tarvittavat varaosat ja
24/7 UR-asiakasportaalin palvelu- huoltoimenpiteet

ohjausjarjestelma

1 laitetarkastus paikan paalla

Sisdltaa kaikki perustakuun ja

Sisaltaa kaikki perustakuun edut Service 360 Basicin edut

Takuun kattamat kulut




COBOTTIEN HYOTYJA

TURVALLINEN JA
YHTEISTYOKYKYINEN

« cobotti pystyy tekemaan toita
ihmisen kanssa ja rinnalla samas-
sa tilassa riskiarvioinnin jalkeen
ilman erillisia turvajarjestelyita

+ markkinoiden turvallisin cobotti
on saanut TUV Nordin turvallisuus-
sertifikaatin

+ parempaa tyoturvallisuutta: cobotti
hoitaa epaergonomiset, yksitoikkoi-
set ja vaaralliset tehtavat

* yhteistydrobotti ei yleensa tarvitse
turva-aitoja tai muita turvalaitteita
ymparilleen

EDULLINEN
Y%

f— + nopea takaisinmaksuaika
— + alhaiset, jopa olemattomat
kayttokustannukset
+ kadytanndssa huoltovapaa
* tuotanto pysyy kaynnissa 24-7-365

TEHOKAS JATUOTTAVA

Cobotit mahdollistavat tuotantokoneiden
korkean kayttéasteen ilman tuotannon
katkoja ja turhaa odottelua. Samaa
yhteistyérobottia voidaan siirtaa helposti
eri tehtaviin toiselle tyopisteelle.

Se tekee tyotehtdvia tasalaatuisesti

ilman taukoja ja vapauttaa tyontekijan

mielekkaampiin tehtaviin.
Cobotti on ratkaisu tuotannon
tyévoimapulaan ja se auttaa

vauhdittamaan yrityksen kasvua.

MONIPUOLINEN JA
JOUSTAVA

* joustaa tuotannossa tilanteen
mukaan, ohjelmoitavissa nopeasti
uusiin tehtaviin

* saatavana lukuisia tarttujia ja
tyokaluja

* kevyt liikutella ja vie vain vahan
tilaa, sen voi kiinnittaa vaikka
kattoon

* cobotti joustaa seka tydajoissa
ettd tehtdvissal

NOPEA JA VAIVATON
KAYTTOONOTTO

+ tilauksesta tuotantoon jopa vain
kahdessa viikossa

* eivaadi suuria muutoksia
tuotantotiloihin

* cobotti ei vaadi aiempaa
ohjelmointikokemusta

+ ohjelmointi kosketusnaytolla ja
liikeratoja tallentamalla

* kerran opetettu jaa muistiin

+ ohjelmoitu tehtava on helppo
siirtaa toiselle cobotille



KAYTTOKOHTEET

CNC-koneen kaytto
Pakkaus ja palletointi
Kokoonpano
Ruuvaus

Pick and place

Liimaus, levitys ja
hitsaus

Muovin ruiskupuristus

Laaduntarkastus

Laboratorioanalysointi




KOKOONPANO

Case: Betacom Ltd

Betacom on led-valaisimien valmistaja, jolla on kay-
téssa URT0-cobotti ja raataloity tarttuja.

Yritys halusi tehostaa tuotantoa ja automatisoida
usein toistuvia tyovaiheita.

Paikallinen yhteistydkumppani suunnitteli Betacomil-
le tarttujan, jolla yksittaiset led-moduulit asennettiin
valopaneeliin. Asennuksen tarkkuus ja nopeus paran-
tuivat selvasti.

PAKKAUS JA PALLETOINTI

Case: RBN Cosmetics

Luonnonkosmetiikkaa ja hajuvesia valmistavalla
yrityksella on kaytdssa useita palletointisoluja, joissa
kaytetaan UR10-cobottia ja alipainetarttujaa.

Pakkaamon ty® on fyysisesti raskasta ja toistuvat
laatikoiden nostot aiheuttivat loukkaantumisia ja
sairauspoissaoloja. Kuljetinlinjastojen paihin asenne-
tut palletointisolut hoitavat nyt laatikoiden lavauksen
ja sairauspoissaolot ovat vahentyneet merkittavasti.
Palletointisolun ohjelmoimisen tydntekijat hoitavat
itse. Asiakas arvostaa myos sitd, etta robottisolu vie
vahan tilaa eika robottia tarvinnut aidata.

CNC-KONEEN KAYTTO

Case: Osvald Jensen A/S

Konepajassa valmistetaan erilaisia akseleita ja ham-
maspyoria. Kaytossa on UR5-cobotti ja OnRobot RG2
-tuplatarttuja.

Tiukassa kilpailutilanteessa kustannustasoa piti saada
alaspdin. Cobotti ja tuplaleukatarttuja vahensivat
CNC-koneen tayttoon kaytettya aikaa 40 % ja sarjoja
voitiin tehda myos disin. Laitteisto maksoi itsensa
takaisin alle vuodessa.

PICK AND PLACE

Case: Rosborg Food Holding

Pohjoismaiden suurimman yrttipuutarhan pinta-ala
on 120 000 m?. Kaytdssa on UR3-cobotti ja OnRobot
RG6 -tarttuja.

Puutarhaan oli vaikea saada tyontekijoita etenkin
sesonkikausina. Nyt osan yrttien poimimisesta ja
pakkaamisesta hoitavat cobotit.

Tuotantoaste nousi lahes 99 prosenttiin robottien
tyoskennellessa ympadri vuorokauden. Tyotyytyvdisyys
on parantunut huomattavasti yksinkertaisen tyovai-
heen jadtya pois.



LAADUNVALVONTA, LIIMAUS,
HITSAUS

Case: Ferdinand Wagner Profile

Vuosittain jopa 600 000:n komponentin kasin juot-
taminen ja hitsaus ei ollut kustanustehokasta. Tilalle
haluttiin kehittynyt automaatioratkaisu, joka kattaisi
monia eri tuotantovaiheita.

Kahdella yhteistyorobotilla tuotantokulut saatiin pie-
nemmiksi ja nyt tuotantovauhti on 160 komponenttia
tunnissa.

RUUVAUS, KOKOONPANO,
PAKKAUS, PICK AND PLACE

Case: Albrecht Jung GmbH Und Co. Kg

Saksalainen kytkimiin ja pistorasioihin erikoistunut
yritys hyodyntaa kahdeksaa cobottia useisiin eri
tehtaviin koko tuotantoketjussaan. Joustava tuotanto-
ketju taipuu myo6s pienten erien tuottamiseen.

Tarkkuutta vaativa ruuvaus on nopeutunut tuntuvasti
cobottien myota. Yritys hyodyntaa UR-yhteistydrobot-
teja myos kokoonpanossa ja pakkaustehtavissa.

PICK AND PLACE,
KONEENTAYTTO

Case: Continental Automotive Spain

Autoteollisuusyrityksen tuotannossa kappaleiden
vaihtoihin kulunut aika saatiin tippumaan 50 %.

Piirilevyjen ja komponenttien kasittelyn siirryttya
yhteistyoroboteille, tydntekijat valttyivat yksitoikkoi-
silta ja toistuvilta tehtavilta, jotka kuitenkin vaativat
tarkkuutta ja huolellisuutta. Tyontekijat keskittyvat nyt
vaativampiin tuotantoa kehittaviin tehtaviin.

RUUVAUS

Case: Opel

Opel otti autonmoottorien kokoonpanolinjalla
kayttoon useita URT0-yhteistyorobotteja. Yritys
paatti automatisoida yhteistydrobotiikan avulla mm.
ilmastointilaitteiden kompressorien kiinnittamisen
moottorin lohkoihin.

Cobotti tyoskentelee yhdessa tydntekijoiden kans-

sa kiristaen kolme pulttia tasan 22 Nm:iin kahden
minuutin valein. Robottikasivarsi kasittelee joka tunti
yhteensa 30 moottoria, jotka voivat olla seitsemaa eri
tyyppia. UR10 tunnistaa tyostettavan moottorityypin,
eli se osaa kiristaa pultit aina tarpeen mukaan.



LISAVARUSTEET

Yhteistyoroboteille 18ytyy laaja valikoima lisdvarusteita
erilaisiin tydtehtaviin.
Liikuteltavien mobiilialustojen ansiosta nykyisiin tuotanto-

tiloihin ei tarvitse tehda pysyvia muutoksia. Niiden avulla
yhteistyoroboteja voi siirtad kevyesti tydpisteesta toiseen.

PROFEEDER-SYOTTOYKSIKOT

ProFeeder-syottoyksikdt on suunniteltu nopeuttamaan au-
tomatisoitua tuotantoa yhdessa cobotin kanssa. Laite tuo
joustavuutta ja tehostaa tuotantoa. Syottoyksikon kayttd
mahdollistaa kiireellisten tilausten valmistamisen taysin
miehittdmattomana.

Yhteistyorobotin kadsivarsi voi liikkkua vapaasti syottoyksikon
paadlla, jolloin se saa poimittua tydstettavat kappaleet

Syottoyksikot tekevat kasiteltavien kappaleiden poimimisen
robotille helpommaksi, jolloin tydstettava era valmistuu
nopeammin.

Yhteistyorobottiin yhdistettava alipaineinostin automatisoi
laatikoiden ja sakkien kasittelya.

EASYPALLETIZER
-PALLETOINTIALUSTA

UR10-cobotti, VG10-alipainetarttuja ja siirrettava palletointi-
alusta EasyPalletizer ovat saumattomasti toimiva kokonai-
suus pakkaus- ja palletointitehtaviin. UR:n coboteissa on
valmis palletointiohjelma, jonka avulla laatikoiden suunnan
maarittely lavalle kay nopeasti.

UR10-cobotin ulottuma on 130 cm, joten silla voidaan syot-
taa kahta lavaa samanaikaisesti. Teleskooppijalustan ansiosta
robottikasivarsi ulottuu yli 250 cm:n korkeuteen.

Palletointialustaa voi siirtad joustavasti eri tyopisteiden valilla.

ProFeederin tarjottimelta. Valmis erd vaihdetaan joko
kasin, tydntdvaunulla tai taysin automaattisesti uuteen
tarjottimeen.

Syottoyksikoita on saatavana viisi mallia eri kokoluokan
tuotannon tarpeisiin.



MOBIILIALUSTAT

Mobiilialustalla yhteistyérobotti on helppo siirtaa
tyopisteiden valilla. Alustoja on saatavana erilaisia
malleja ja alusta voidaan myos valmistaa asiak-
kaan tarpeiden mukaan.

Alustan runko on kestavaa ja kevytta alumiini-
profiilia ja siina on lukittavat kaantyvat pyorat.

Saatavana my0s telakoitumisvarustus, jonka
ansiosta robotti asettuu tyopisteelle aina samaan
kohtaan. Talla varmistetaan, etta robotin tallenne-
tut liikkeet pysyvat koko ajan samoina.

Cobdt Lift
A 4

COBOT LIFT -ALIPAINENOSTIN

Yhdistamalla UR10-cobotti ja alipainenostin, saadaan yhteensa 30 kilon
nostokyky. Cobot Liftin alipainenostimella yhteistyorobotti voi kasitella
esimerkiksi laatikoita, sakkeja tai ampadreita.

Alipainenostin sopii parhaiten palletointi- ja pick & place -kayttoon. Lait-
teessa on valmiiksi mukana ohjelmisto, joten kdyttoonotto ja tuotannon
aloitus on vaivatonta.

Cobot Lift-alipainenostin tarvitsee lattiapinta-alaa vain eurolavan ver-
ran, eika sen ymparille tarvita turva-aitoja.



TARTTUJAT JA LISAVARUSTEET

Universal Robots -yhteistydrobotteihin on saatavana
useita yhteensopivia tarttujia ja tyokaluja, jotka on suunni-
teltu erilaisia materiaaleja ja tyotehtdvia varten. Tarttujan
littdminen robottikasivarteen on tehty helpoksi, joten
padset hyddyntamaan cobottia tuotannossa mahdollisim-
man nopeasti.

Tassa esiteltyna on muutamia yleisimpia tarttujamalleja,
jotka sopivat useimpiin kayttokohteisiin. Saatavana on

@robot

RG2-TARTTUJA

Helppo ja nopea asentaa robottikasivarteen. Tarttujassa

ei ole ulkoisia kaapeleita haittaamassa robotin liikkeita.
Tarttujan sormiotteen puristusvoiman voi sadtaa sopivaksi.
Leukojen avauma 110 mm.

RG2-FT-TARTTUJA

Tarttujan herkat sensorisormenpaat tunnistavat auto-
maattisesti kasiteltavan kappaleen kovuuden, jolloin se

ei purista pehmeaa kappaletta kasaan. RG2-FT tunnistaa
automaattisesti myos kasiteltavan kohteen leveyden ilman
ohjelmointia.

myos erikoismalleja, joita voidaan raataloida tarpeittesi
mukaan.

Oikean robottitarttujan valinta on tdrkeda tyotehtavan
suorittamisen onnistumiseksi. Asiantuntijamme auttavat
sinua loytamaan kayttotarkoitukseen sopivan robotti-
tarttujan.

RG6-TARTTUJA

RG6 on monipuolinen tarttuja erilaisten kappaleiden kasit-
telyyn. Ei ulkoisia kaapeleita haittaamassa robotin liikkeita.
Tarttujan sormiotteen puristusvoiman voi sadtaa sopivaksi.
Leukojen avauma 160 mm.

DUAL GRIPPER -TUPLALEUKA-
TARTTUJA

Samaan robottikdsivarteen saa liitettya kaksi tartunta-
leukaa. Tuplaleukatarttujalla robotti voi suorittaa moni-
mutkaisempia tehtdvia. Samalla tuottavuus kasvaa, kun
samanaikaisesti voi kasitella useampia kappaleita.



GECKO SP -TARTTUJA

Edullinen tarttuja, joka ei tarvitse johtoja tai virtaldhdetta.
Kolme versiota yhdesta viiden kilon kapasiteetilla. Tarttuja
sopii erilaisille materiaaleille eikd se jata jalkia pinnoille.
Tarttuja toimii milla tahansa tasaisella pinnalla.

VOIMANTUNNISTUSANTURI

Voimantunnistusanturi asennetaan robottikdsivarren
ja tydkalun valiin. Anturi tunnistaa kaytetyn voiman, kun

tyokalua painetaan pintaa vasten seka vaantévoiman esim.

ruuvaussovelluksessa.

=
= ROBOTIQ

HAND-E-LEUKATARTTUJA

Kateva yleistarttuja poiminta- ja kokoonpanotehtaviin

seka tyostokoneen tayttoon. Leuan avauma 0 - 50 mm ja
puristusvoima saadettavissa 20 - 130 N. Helppo asentaa
robottikasivarteen, jonka jalkeen se on toimintavalmiina.

VG10 JA VGC10 -ALIPAINE-
TARTTUJAT

Molemmat alipainetarttujamallit ovat kompakteja seka
helposti kasiteltavia. Tarttujat eivat tarvitse kompressoria
tai ilmaa toimiakseen. Niilla voi kasitella erikokoisia kappa-
leita saadettavan imutehon ansiosta. VG10:ssa on kaksi
alipainepiiria ja molempia puolia voi myos ohjata erikseen.

PIKALIITOSADAPTERI

Pikaliitosadapteri mahdollistaa tyokalujen nopean ja helpon
vaihtamisen. Matalarakenteinen ja kevyt adapteri soveltuu
jopa 10 kilon taakkojen kasittelyyn. Adapterissa on kaksi
lukitusmekanismia, jotka tekevat siita turvallisen kayttaa.

2F-85-LEUKATARTTUJA

Nopeasti robottikasivarteen asennettava leukatarttuja
85 mm:n avaumalla sopii erilaisiin poiminta- ja kokoon-
panotehtdviin seka CNC-koneen tayttamiseen. Suojaus-
luokka IP40, puristusvoima 20 - 235 N.



ZROBOTIQ

2F-140-LEUKATARTTUJA

Leved 140 mm:n tartuntaote mahdollistaa suurempien
kappaleiden kasittelyn. 2F-140 on helppo liittaa robottti-
kasivarteen, jonka jalkeen se on toimintavalmiina erilaisiin
tyotehtaviin. Puristusvoima saadettdvissa 10 - 125 N.

2D-RANNEKAMERA KONENAOLLA

Rannekameran avulla robotti oppii tunnistamaan ja erotta-
maan erilaisia kappaleita kasiteltavaksi. Kevytrakenteinen
rannekamera on helposti kytkettavissa robottikdsivarteen
ja sen valmis ohjelmisto takaa nopean kayttoonoton.

HIONTAVARUSTUS

Paineilmalla toimiva hiomakone sopii puun, metallin seka
muovin hiomiseen ja kiillottamiseen. Paketissa muka-

na kaikki mita tarvitaan: hiomakone, kiinnityskappale,
paineensadadin ja letku, Finishing Copilot -ohjelmisto ja
pikakadyttoohije.

3-SORMITARTTUJA

Sormitarttuja saa pitavan otteen kaiken muotoisista
kappaleista, joten se on todella monikdyttoinen. Jokaiselle
sormelle voi sddtad 4 eri tartuntatapaa, voimankayton
maaran, nopeuden ja sijainnin. Otteesta riippuen kasitelta-
van kappaleen paino voi olla jopa 10 kg.

FT 300 -VOIMANTUNNISTUSANTURI

FT 300 asennetaan robottikasivarren ja tyokalun valiin.
Anturi tunnistaa kaytetyn voiman, auttaa kohdistuksessa ja
mahdollistaa vaativampien tehtavien suorittamisen.

AIRPICK- JA EPICK
-ALIPAINETARTTUJAT

Alipainetarttujat sopivat esim. palletointiin, pakkaamiseen,
asentamiseen ja koneentdyttoon. AirPick on kompakti ja hil-
jainen tarttuja tehokkaalla alipaineella, EPick toimii erinomai-
sesti ei-huokoisilla materiaaleilla omalla alipainemoottorilla.



A7 MIG WELDER -HITSAUSPAKETTI

Robottikaarihitsaukseen tarkoitettu Kemppi A7 MIG
Welder -prosessipaketti sisaltaa hitsauspistoolin, langan-
syottolaitteen, virtalahteen ja jaahdytyslaitteen. Selain-
pohjainen Wise-ohjelmisto tuo tehokkuutta tuotantoon ja
laadunvalvontaan. Samoja laitteita voi kayttaa erilaisissa
hitsaustoissa.

MC-10-MANUAALINEN
TYOKALUNVAIHTAJA
Edullinen lisdosa robottikasivarteen nopeuttaa tydkalujen

vaihtamista kasin. Kestava malli sopii kaikkiin UR-yhteis-
tyorobottimalleihin.

PURSEENPOISTOTYOKALU

Tyokalu on tarkoitettu erilaisten muovi-, terds- ja alumiini-
kappaleiden purseenpoistoon, kovertamiseen, viistottami-
seen seka kaavintaan.

3D-KAMERA

Robottikasivarteen asennettava 3D-kameran sensori
auttaa kohteiden sijainnin, suunnan ja mittojen seka luku-
maaran mittaamisessa. Jarjestelma pystyy tunnistamaan
kulmikkaiden ja pyoreiden kappaleiden lisaksi epasdanndl-
liset muodot.

QC-11-AUTOMAATTINEN
TYOKALUNVAIHTAJA

QC-11 on yhteensopiva kaikkien UR-cobottimallien lisaksi
my6s yli 150 erilaisen tarttujan kanssa. Lisdosa mahdollis-
taa tyokalun automaattisen vaihdon ilman tarvetta kdsin
vaihtoon.

JGP 80-1 -PAINEILMALEUKA-
TARTTUJA

Edullinen yleistarttuja monenlaiseen kayttéon. Tartunta-
leukojen liike 16 mm ja puristusvoima 415 N. Voidaan
kdyttaa jopa 90°C lampatilassa.



MHM-MAGNEETTITARTTUJA

Magneettitarttuja on hyva vaihtoehto tasaisten, herkkien
tai huokoisten magnetisoituvien kappaleiden kasitte-
lyyn. Magneetin tartuntavoima on saadettavissd. Nopea
kayttdonotto onnistuu tarttujan mukana tulevan valmiin
ohjelmiston avulla.

KOSKETUSNAYTON
SUOJAKUORET

Suojaa cobotin ohjelmointiyksikkda kolhuilta, polylta ja ke-

mikaaleilta. Kuorella suojattu kosketusnaytto selviad ilman
kolhuja jopa 2,8 metrin pudotuksesta.

FD-100-LIIMAUSSETTI

Taydellinen liimaussetti sisdltad kaiken tarvittavan erilai-
sista levityspaista alkaen. Setin avulla padset nopeasti
aloittamaan matalan ja keskisuuren viskositeetin materiaa-
lien levityksen.

ER5-SIIRRETTAVA TYOASEMA

Cobotin siirtaminen tyopisteelta toiselle onnistuu todel-
la nopeasti. Tydasemaan kiinnitetty robottikasivarsi on
valmiina erilaisiin tehtaviin, joten aikaa ei kulu turhaan
saatamiseen. Yhteensopiva UR3- ja UR5-mallien kanssa.



OHJELMISTOT

Yhteistyorobottien ohjelmoinnin aloittaminen onnistuu ratojen ohjelmointia. Ohjelmistoissa on monia hyodyllisia
taysin ilman aiempaa ohjelmointikokemusta. Varsinkin lisdominaisuuksia esimerkiksi raportointiin.
yksinkertaisten likkesarjojen luominen kdy nopeasti pienella
harjoittelulla. Monimutkaisemmat, useita yksityiskohtia
sisaltavat tehtavat voivat aluksi vaatia enemman aikaa.

Osoitteessa universal-robots.com/plus/software/ naet aina
kaikki saatavilla olevat Universal Robotsin hyvaksymat ja
laiteyhteensopivat ohjelmistot.

Yhteistydrobotteihin on saatavana valmiita ohjelmistoja,

jotka helpottavat varsinkin vaativampien tyotehtavien liike-

ZROBOTIQ
FORCE COPILOT -KOHDISTUSOHJELMISTO

Force Copilotin avulla ohjelmoit monimutkaiset ja tarkkuutta vaativat tehtavat.
Kayttamalla ohjelmistoa, saat tayden hyddyn irti voimantunnistusanturista. Se auttaa
voimankayton hienosadadossa ja sopii esimerkiksi viimeistelytyéhon ja laadun testauk-
seen. Kohdistusohjelmisto auttaa muodoltaan epasaanndllisten kappaleiden paikalleen
asennusta.

INSIGHTS-ETAVALVONTAOHJELMISTO

—_— Etavalvontaohjelmiston avulla voit seurata yhteistydrobotin toimintaa etana milla

- ahansa laitteella. Ohjelmisto iimoittaa tekstiviestilla esimerkiksi tuotantosarjan val-
g_ tah laitteella. Ohjelmisto iimoittaa tekstiviestill kiksi tuotantosarj |
o— mistumisesta. Etdyhteyden avulla voi korjata mahdolliset vikatilanteet seka optimoida

tuotantoprosessia seuraamalla tuotantotilastoja.

m FINISHING COPILOT -HIONTAOHJELMISTO

Kaarevan pinnan hiomiseen riittaa kuuden kohdistuspisteen maarittaminen, ohjelmis-
to laskee optimaalisen reitin ja hiomiseen tarvittavan voimankayton.

Ve

4 Hiontaohjelmisto kuuluu hiontavarustukseen, mutta se on saatavilla my6s erikseen
kun halutaan kayttad jo olemassa olevaa hiomakonetta.

PALLY-PALLETOINTIOHJELMISTO

Pally-ohjelmiston ansiosta yhteistyorobotti paasee nopeasti aloittamaan palletointi-
LI LI tyot. Taysin automatisoitua palletointia varten valittavana on useita valmiita vakio-oh-
jelmia. Voit myos muokata lavan tayttoa, pakkauksien asettelua ja robotin liikeratoja
helppokayttoisella lavasuunnittelijalla.

Palletointiohjelmiston ansiosta cobotin tydskentelya saadaan tehostettua huomatta-
vasti. Cobotti voi esimerkiksi pakata samanaikaisesti kahdenlaisia tuotteita kahdelta
eri linjalta omille lavoilleen.



NAIN PAASET ALKUUN

1.

4.

MITA HALUAT COBOTIN TEKEVAN?

Riittaakd cobotin 3 - 16 kilon kantokyky ja

500 - 1 300 mm toimintasade?

Millaisia liikkeita cobotin pitaa tehda ja miten laaja
tyoskentelyalue on?

Tekeekd cobotti toita yhdessd tydpisteessa vai
siirretaanko sita paikasta ja tehtavasta toiseen?
Cobotti sopii tarkkuutta ja tasalaatuisuutta vaativiin
tehtaviin, hankaliin, epdergonomisiin tai jopa
vaarallisiin tyovaiheisiin.

Parhaiten cobotti soveltuu tekemaan ihmisen
puolesta usein toistuvaa, manuaalista prosessia,
joka ei vaadi ihmisen liikkumista.

. MILLAISIA KAPPALEITA

COBOTTI KASITTELEE?

Mika on kappaleen muoto, paino ja
materiaali?

Sopivimmat kappaleet ovat kooltaan ja
muodoltaan yhtenaisia, jolloin tarttujan
valinta ja ohjelmointi on helpompaa.
Miten ja millaisella tarttujalla kappaleeseen
on paras tarttua?

Mikali kappaleet saa tasolle samaan
asentoon, on cobotin helppo toistaa samaa
tyovaihetta uudestaan ja uudestaan.

. MILLAISESSA TILASSA COBOTTI

TYOSKENTELEE?

Cobotti pystyy tydskentelemaan samanlaisissa
tiloissa kuin ihminenkin, tosin sita ei hairitse
esimerkiksi melu.

Jos tydymparistd on hyvin polyinen, likainen,
kylma tai kuuma, voi cobotti tarvita lisdsuojausta.
Cobotti soveltuu hyvin myos hygieenisiin
ymparistoihin.

TARVITAANKO RISKIANALYYSI?

Yhteistyorobotit on suunniteltu tydskentelemadan
turvallisesti inmisten kanssa samassa tilassa, mutta
riskiarviointi on aina tehtava.

Suunnittele nostot ja liikkeet niin, ettei kappale
paase putoamaan tai aiheuttamaan vaaraa
ihmisille ja ymparistolle.

Jos nostettavassa kappaleessa on teravia reunoja
(esim. ohutlevy) tai cobotti on osa isompaa koko-
naisuutta, tarvitsee se lisaa turvallisuus-
ominaisuuksia.

Kysy myo6s yhteis-
tyérobottien
vuokrauksesta!
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5. KYSY LISAA ASIAN-
TUNTIJALTA TAI TILAA
COBOTIN ESITTELY

Haluatko nahda cobotin tositoimissa
ja kokeilla sita itse?

Jaiko jokin asia mietityttamaan tai
haluatko kuulla lisaa?

Ota meihin yhteytta!

Me Machine Toolilla autamme
yrityksesi alkuun yhteistyorobottien
kayttoonotossa. Kysy myds yhteistyo-
robottien vuokrauksesta.



TEKNISET OMINAISUUDET

UR3e UR5e UR10e UR16e
Kantokyky 3 kg 5kg 12,5kg 16 kg
Toimintasade 500 mm 850 mm 1300 mm 900 mm
Toistotarkkuus (1so 9283) +0,03 mm +0,03 mm + 0,05 mm + 0,05 mm
Aanenvoimakkuus alle 60 dB alle 65 dB alle 65 dB alle 65 dB
Kayttotilan lampétila 0-50°C 0-50°C 0-50°C 0-50°C
Kayttotilan iimankosteus (ei ko%%?nrs{g:tuva) (ei kogn(zizonrs{gtuva) (ei koi%(?nzgiituva) (ei kogn(g?nzgtuva)
Puhdastilan ISO-luokka 5 5 5 5
IP-luokka IP54 IP54 IP54 IP54

Virrankulutus

noin 100 W tyypilli-
sella ohjelmalla

noin 200 W tyypilli-
sella ohjelmalla

noin 350 W tyypilli-
sella ohjelmalla

noin 350 W tyypilli-
sella ohjelmalla

Alustan koko

@128 mm @ 149 mm @ 190 mm @ 190 mm

Materiaali

alumiini, muovi, alumiini, muovi, alumiini, muovi, alumiini, muovi,

teras teras teras teras
Tarraimen liitanta M8 | M8 8-pin M8 | M8 8-pin M8 | M8 8-pin M8 | M8 8-pin
Virtajohto 6m 6m 6m 6m
Paino virtajohdon kanssa 11,2 kg 20,6 kg 33,5kg 33,1 kg

Ohjausyksikko

IP-luokka P44
Puhdastilan 1ISO-luokka 6
Kayttotilan lampotila 0-50°C

Liitannat

digitaalinen in 16, digitaalinen out 16
analoginen in 2, analoginen out 2
500 Hz control, 4 erillista digitaalista kvadratuurisisadanmenoa

Siirrdnnan virransyotto

24V 2A

Virtalahde

100 - 240 VAC, 47 - 440 Hz

Kayttoétilan ilmankosteus

90% RH (ei kondensoituva)

Koko (I x k x s)

475 mm x 423 mm X 268 mm

Paino

12 kg

Materiaali

pulverimaalattu teras

IP-luokka

IP54

Naytén resoluutio

1280 x 800 pikselia

Kayttoétilan ilmankosteus

90% RH (ei kondensoituva)

Kaapelin pituus

45m

Paino

1,6 kg (1 m TP-kaapelin kanssa)

Materiaali

MuoVi
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Haluatko tietaa, miten cobotin avulla
parannat tuottavuutta?

Sovi asiantuntijoidemme kanssa demoesittely,
jossa kaydaan lapi, kuinka yhteistyorobotti auttaa
nopeasti tehostamaan yrityksesi tuotantoa.

Ota meihin yhteytta!

Myynti Tekninen tuki ja huoltopalvelut
Keski- ja Lansi-Suomi Huolto

Juho Liljamo Jarmo Handolin

040 528 0497 040 580 1443

juho.liljamo@machinetool fi jarmo.handolin@machinetool fi

Etela-Suomi Tekninen tuki

Veli-Matti Svahn Niko Nevalainen

04577310179 040515 143

veli-matti.svahn@machinetool fi niko.nevalainen@machinetool fi

Pohjois- ja Ita-Suomi
Petteri Tyni

040 635 0939
petteri.tyni@machintool fi
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